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209
ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY"

z dnia 1 lutego 2005 .

w sprawie szczegétowych wymagan w stosunku do stacji przeprowadzajacych badania techniczne pojazdow

Na podstawie art. 84a ust. 1 pkt 1 ustawy z dnia
20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym
(Dz. U. z 2003 r. Nr 58, poz. 515, z p6zn. zm.2) zarza-
dza sie, co nastepuje:

Rozdziat 1
Wymagania ogolne dla stacji kontroli pojazdéw

§ 1. Stacja kontroli pojazdéw powinna by¢ ozna-
czona na zewnatrz, w miejscu widocznym szyldem
barwy niebieskiej z biatymi napisami, zawierajacymi
co najmniej: okreslenie rodzaju i godziny otwarcia sta-
cji kontroli pojazdow.

§ 2. Stacja kontroli pojazdéw powinna posiadaé co
najmniej jedno stanowisko kontrolne do wykonywa-
nia badan technicznych pojazdéw, zwane dalej ,sta-
nowiskiem kontrolnym”, oraz stanowisko zewnetrzne
do pomiarow akustycznych, zwane dalej ,stanowi-
skiem zewnetrznym”.

§ 3. Jezeli stacja kontroli pojazdow jest czesciag za-
ktadu prowadzacego takze inng dziatalnos¢, powinna
ona by¢ wydzielona i odgrodzona od pozostatego te-
renu z zachowaniem do niej dojazdu.

§ 4. 1. Pojazdom oczekujacym na badanie technicz-
ne powinna by¢ zapewniona mozliwosé swobodnego
ich zaparkowania.

2. Liczba miejsc do parkowania powinna wynosié¢
co najmnie;j:

1) 4 miejsca — dla pojazdow o dopuszczalnej masie
catkowitej do 3,5 t;

2) 2 miejsca — dla pozostatych pojazdow.

& 5, Wjazd i wyjazd ze stacji kontroli pojazdow po-
winien byé o nawierzchni asfaltowej lub betonowej.

8§ 6. Diagnosta wykonujacy badania techniczne po-
jazdéw powinien posiadaé¢ identyfikator osobisty za-

" Minister Infrastruktury kieruje dzialem administracji rza-
dowej — transport, na podstawie § 1 ust. 2 pkt 4 rozporza-
dzenia Prezesa Rady Ministrow z dnia 11 czerwca 2004 .
w sprawie szczegotowego zakresu dziatania Ministra In-
frastruktury (Dz. U. Nr 134, poz. 1429).

2 Zmiany tekstu jednolitego wymienione] ustawy zostaly
ogtoszone w Dz. U. z 2003 r. Nr 124, poz. 1152, Nr 130,

poz. 1190, Nr 137, poz. 1302, Nr 149, poz. 1451 i 1452,

Nr 162, poz. 1568, Nr 200, poz. 1953 i Nr 210, poz. 2036,
2 2004 r. Nr 29, poz. 257, Nr 54, poz. 535, Nr 92, poz. 884,
Nr 121, poz. 1264, Nr 173, poz. 1808 i Nr 273, poz. 2703
oraz z 2005 r. Nr 25, poz. 202.

wierajacy co najmniej imig¢ i nazwisko, zdjecie oraz nu-
mer uprawnienia diagnosty.

§ 7. Dokumenty oraz pieczgtki zwigzane z przepro-
wadzaniem badan technicznych pojazdéw powinny
byé zabezpieczone przed dostepem osdb nieupraw-
nionych.

§ 8. Stacja kontroli pojazdéw powinna posiadacé:

1) instrukcje obstugi urzadzen i przyrzadéw stano-
wigcych wyposazenie stacji kontroli pojazdéw;

2) dane dotyczace kryteridow oceny badanych pojaz-
dow;

3) komplet przepisow prawnych okreslajacych wy-
magania dotyczace warunkéw technicznych i ba-
dan technicznych pojazdéw.

Rozdziat 2
Stanowisko kontrolne

§ 9. 1. Stanowisko kontrolne powinno znajdowac
sie w pomieszczeniu stacji kontroli pojazddéw, ktérego
wymiary i bramy: wjazdowa i wyjazdowa dostosowa-
ne sg do wielkosci badanych pojazdow lub zespotow
pojazdéw, jezeli stacja kontroli pojazdéw upowaznio-
na jest do przeprowadzania badanh technicznych ze-
spotu pojazdow.

2. Stanowisko kontrolne, z zastrzezeniem ust. 3,
powinno znajdowaé sie w pomieszczeniu przeloto-
wym zapewniajgcym jeden kierunek ruchu pojazdu.

3. Dopuszcza sie stanowisko kontrolne w pomiesz-
czeniu nieprzelotowym stacji kontroli pojazdéw prze-
prowadzajgcych badania techniczne pojazdéw o do-
puszczalnej masie catkowitej do 3,5 t.

4, Stanowisko kontrolne sktada sie z:

1) ptaskiej i poziomej powierzchni przeznaczonej bez-
posrednio do przeprowadzania badan technicz-
nych pojazdéw, zwanej dalej ,tawa pomiarowsa”,
i powierzchni pomocniczej mieszczacej urzadzenia
i przyrzady;

2) kanatu przegladowego;
3) wyposazenia kontrolno-pomiarowego;
4) wyposazenia technologicznego.
5. Stanowisko kontrolne moze nie posiadac¢ kana-

tu przegladowego, jezeli wyposazone jest w urzgdze-
nie do podnoszenia catego pojazdu.
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8 10. Podtoga i $ciany stanowiska kontrolnego do
wysokoséci co najmniej 2,0 m, nawierzchnia i $ciany
kanatu przegladowego oraz nawierzchnia taw pomia-
rowych powinny byé tatwo zmywalne.

8 11. 1. Dlugosé stanowiska kontrolnego powinna
byé wigksza niz dtugoéé kanatu przegladowego, o kté-
rej mowa w § 13 ust. 1 pkt 1, nie mniej niz 0 2,0 m. Je-
zeli sposéb wykonywania badan technicznych pojaz-
déw, wynikajacy z rozmieszczenia urzadzen i przyrza-
doéw, wymaga wiekszej dtugosci, stanowisko kontrol-
ne powinno byé odpowiednio dtuzsze.

2. Szeroko$¢ stanowiska kontrolnego nie powinna
byé mniejsza niz 6,0 m. Dopuszcza sie szerokos¢ sta-
nowiska kontrolnego nie mniejsza niz 5,0 m w przy-
padku:

1) dwdch stanowisk kontrolnych réwnolegtych nie-
oddzielonych od siebie $ciang;

2) stacji kontroli pojazdéw przeprowadzajacych ba-
dania techniczne wytgcznie pojazdéw o dopusz-
czalnej masie catkowitej do 3,5 t, o ile warunki lo-
kalowe nie pozwalajg na zachowanie szerokosci
6,0 m.

3. Wysoko$¢ pomieszczenia, w ktérym znajduje
sie stanowisko kontrolne, w obszarze wyznaczonym
wzdtuz osi stanowiska kontrolnego na szerokosci co
najmniej 3,0 m, nie powinna by¢ mniejsza niz:

1) 4,2 m — w przypadku wyposazenia stanowiska
kontrolnego w kanat przeglgdowy; przy czym do-
puszcza sie wysokos$¢ 3,3 m w odniesieniu do sta-
cji kontroli pojazdéw przeprowadzajgcych badania
techniczne wytacznie pojazdéw o dopuszczalnej
masie catkowitej do 3,5 t;

2) 5,7 m — w przypadku wyposazenia stanowiska
kontrolnego w urzadzenie do podnoszenia calego
pojazdu w odniesieniu do stacji kontroli pojazdow
przeprowadzajacych badania techniczne pojaz-
doéw o dopuszczalnej masie catkowitej powy-
zej 3,5¢;

3)4,6 m — w przypadku wyposazenia stanowiska
kontrolnego w urzadzenie do podnoszenia catego
pojazdu w odniesieniu do stacji kontroli pojazdéw
przeprowadzajacych badania techniczne wytacz-
nie pojazdéw o dopuszczalnej masie catkowitej do
3,5t w miejscu przewidzianym do podnoszenia ca-
tego pojazdu, a poza tym miejscem wysokosé nie
powinna by¢ mniejsza niz 3,3 m.

4. Wymiary bramy wjazdowe] i wyjazdowej w osi
stanowiska kontrolnego nie powinny by¢é mniejsze
niz:

1) 4,1 m — wysokos$¢ bramy; przy czym dopuszcza
sie wysokos$é¢ 3,1 m dla stacji kontroli pojazdow
przeprowadzajacych badania techniczne wylacz-
nie pojazdéw o dopuszczalnej masie catkowitej
do 35t

2) 3,4 m — szerokos$é bramy.

5. Stosunek powierzchni oszklonej pomieszczenia
stanowiska kontroinego do powierzchni podtogi po-
winien wynosi¢ co najmniej 0,15.

§ 12. 1. Wymiary taw pomiarowych powinny spet-
nia¢ nastegpujgce wymagania:

1) dtugo$¢ powinna zapewnia¢ mozliwos$é ustawie-
nia na nich wszystkimi kotami kazdego badanego
pojazdu oraz umieszczenia przed jego przednimi
$wiattami przyrzadu do pomiaru ustawienia
i éwiattosci Swiatet pojazdu; w przypadku gdy
przewiduje sie przetaczanie pojazdu podczas po-
miaru zbieznosci kot, dtugosé taw pomiarowych
nalezy powiekszy¢ o diugoséc¢ drogi przetoczenia
pojazdu;

2

~—

rozstaw krawedzi zewnetrznych nie powinien byé
mniejszy niz:

a) 2,4 m — dla pojazdu o dopuszczalnej masie catl-
kowitej do 3,5 t,

b) 2,8 m — dla pozostatych pojazdow

— przy czym rozstaw krawedzi wewnetrznych wy-
nika z szerokosci kanatu przegladowego, o ktoérej
mowa 8 13 ust. 1 pkt 2.

2. Nawierzchnia taw pomiarowych powinna spet-
nia¢ nastepujace wymagania:

1) dopuszczalna nierdwnoéc (falisto$é) nie powinna
przekraczac¢:

a) 3 mm — w odniesieniu do stacji kontroli pojaz-
déw przeprowadzajacych badania techniczne
wytacznie pojazdéw o dopuszczalnej masie cat-
kowitej do 3,5 ¢,

b) 4 mm — w odniesieniu do stacji kontroli pojaz-
déw przeprowadzajacych badania techniczne
pozostatych pojazdow;

2) dopuszczalne odchylenie od poziomu nie powinno
przekraczaé:

a) 3 mm/m — w odniesieniu do stacji kontroli po-
jazdoéw przeprowadzajacych badania technicz-
ne wyfacznie pojazdéw o dopuszczalnej masie
catkowitej do 3,5 t,

b) 4 mm/m — w odniesieniu do stacji kontroli po-
jazdow przeprowadzajacych badania technicz-
ne pozostatych pojazdéw;

3) na szerokosci czynnej rolek urzadzenia rolkowego
do kontroli dziatania hamulcéw powinna by¢ odpor-
na na $cieranie i tatwa do utrzymania w czystosci.

3. Urzadzenie do podnoszenia calego pojazdu mo-
ze stanowié czes$é sktadowa tawy pomiarowej, o ile
odpowiada warunkom, o ktérych mowa w ust. 2.

§ 13. 1. Wymiary kanatu przegladowego powinny
spetnia¢ nastepujace wymagania:

1) diugo$é powinna byé wieksza niz dtugos$é pojazdu,
okreslona przepisami w sprawie warunkéw tech-
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nicznych pojazdéw oraz zakresu ich niezbednego
wyposazenia, powiekszona o dtugos$é schodow,
o ile znajduja sie na koncu kanatu, lub zespotu po-
jazdow, jezeli stacja kontroli pojazdéw upowaznio-
na jest do przeprowadzania badan technicznych
zespotéw pojazddw; przy czym dopuszcza sie diu-
gos$é nie mniejsza niz 6,0 m dla stacji kontroli po-
jazdéw przeprowadzajacych badania techniczne
wytgcznie pojazddw o dopuszczalnej masie catko-
witej do 3,5 t;

2) szeroko$é¢ na poziomie tawy pomiarowej powinna
miescié sie w granicach:

a) 0,6—0,8 m — w odniesieniu do stacji kontroli
pojazdow przeprowadzajagcych badania tech-
niczne wytacznie pojazdéw o dopuszczalnej
masie catkowitej do 3,5 t,

b) 0,7—1,0 m — w odniesieniu do stacji kontroli
pojazdéw przeprowadzajacych badania tech-
niczne pojazdow o dopuszczalnej masie catko-
witej powyzej 3,6 t;

3) gtebokos$¢ powinna wynosi¢ od 1,3 m do 1,8 m;
wewnatrz kanatu przegladowego powinny znajdo-
wacé sie przesuwne platformy lub state boczne
stopnie umozliwiajgce diagnoscie zajecie pozycji
podwyzszone;j.

2. Kanat przegladowy powinien mie¢ zapewnione
odwodnienie oraz co najmniej nawiewng wentylacje.

3. Kanat przegladowy powinien by¢ wyposazony w:

1) oswietlenie:

a) swiatto mozliwie oswietlajgce

miejsce pracy,

rozproszone,

b) $wiatfo skupione o bezpiecznym napigciu zasi-
lania, kierowane w razie potrzeby na elementy
pojazdu (lampa przenosna lub na elastycznym
wysiegniku);

2) potki wewnetrzne na narzedzia i klucze;

3) urzadzenie do podnoszenia osi pojazdu o udzwigu
co najmnie;j:

a) 20 kN — w odniesieniu do stacji kontroli pojaz-
dow przeprowadzajacej badania techniczne wy-
tacznie pojazdéw o dopuszczalnej masie catko-
witej do 3,5 t,

b) 115 kN — w odniesieniu do stacji kontroli pojaz-
doéw przeprowadzajacej badania techniczne po-
zostatych pojazdow;

4) obrzeze umozliwiajace przecigzenie urzadzenia do
podnoszenia osi pojazdu o 25 % nominalnego
udzwigu, przy czym powinno byé mozliwe usta-
wienie urzadzenia do podnoszenia osi pojazdu
réwniez miedzy obrotnicami przyrzadu do pomia-
ru geometrii ustawienia koét i osi pojazdu.

8 14. 1. Wyposazenie kontrolno-pomiarowe stano-
wiska kontrolnego w stacji kontroli pojazdéw powinno

obejmowaé co najmniej nastepujgce urzadzenia

i przyrzady:

1) urzadzenie rolkowe lub urzadzenie ptytowe (najaz-
dowe) do kontroli dziatania hamulcéw;

2) urzadzenie do oceny prawidtowosci ustawienia kot
jezdnych pojazdu;

3) przyrzad do pomiaru i regulacji cisnienia powie-
trza w ogumieniu pojazdu;

4) przyrzad do pomiaru ustawienia i $wiattosci $wia-
tet pojazdu;

5) przyrzad do pomiaru w szybach pojazdu wspéi-
czynnika przepuszczalnosci swiatta;

6) miernik poziomu dzwigku;
7) dymomierz;

8) przyrzad do kontroli ztagcza elektrycznego pojazd-
-przyczepa;

9) przyrzad do wymuszania kontrolowanego nacisku
na mechanizm sterowania hamulcem najazdo-
wym przyczepy o dopuszczalnej masie catkowitej
do 3,5 t; w odniesieniu do stacji kontroli pojazdow,
ktorych zakres badan obejmuje pojazdy samocho-
dowe oraz przyczepy samochodowe o dopuszczal-
nej masie catkowitej do 3,5 t;

10} urzadzenie do wymuszania szarpnie¢ kotami jezd-
nymi pojazdu;

11) czytnik informacji diagnostycznych do ukiadu
OBDII/JEOBD; nie dotyczy to stacji kontroli pojaz-
dow, ktorych zakres badan obejmuje wylacznie
pojazdy samochodowe o dopuszczalnej masie cat-
kowitej powyzej 3,5 t i ciagniki rolnicze;

12) wielosktadnikowy analizator spalin silnikow o za-
ptonie iskrowym; nie dotyczy to stacji kontroli po-
jazdoéw, ktérych zakres badan obejmuje wytacznie
pojazdy samochodowe o dopuszczalnej masie cat-
kowitej powyzej 3,6 t i ciggniki rolnicze, z wyjat-
kiem stacji kontroli pojazdéw o zakresie badan
obejmujacym pojazdy przystosowane do zasilania
gazem;

13) opdznieniomierz do kontroli dziatania hamulcow;
14) zestaw narzedzi monterskich;

15) podstawowy zestaw przyrzadow mierniczych
ogdélnego przeznaczenia.

2. Stanowisko kontrolne w okrggowej stacji kontro-
li pojazddw powinno byé wyposazone dodatkowo w:

1) przyrzad do pomiaru geometrii ustawienia kot i osi
pojazdu;

2) urzadzenie do kontroli skutecznosci ttumienia za-
wieszenia pojazdu o dopuszczalnej masie catkowi-
tejdo 3,6 t;

3) komplet kluczy dynamometrycznych.
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3. Stanowisko kontrolne w okregowej stacji kon-
troli pojazdéw moze by¢ dodatkowo wyposazone
w legalizowang wage samochodowa.

4. Wyposazenie kontrolno-pomiarowe moze by¢é
wspoine dla kilku stanowisk kontrolnych jednej stacji
kontroli pojazdow, o ile istnieje mozliwosé wykonania
badania technicznego pojazdu, o ktérym mowa
w ustawie z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu
drogowym.

5. Wyposazenie kontrolno-pomiarowe oraz inne
wyposazenie stacji kontroli pojazdéw wykorzystywane
do przeprowadzania badan technicznych pojazdow,
ktére powinno posiadaé¢ oznakowanie CE, okresla ta-
bela stanowiaca zatacznik nr 1 do rozporzadzenia.

6. Stacje kontroli pojazdéw powinny posiadaé do-
kumenty zwigzane z oceng zgodnosci, o ktdérej mowa
w ust. 5, wszystkich posiadanych urzadzen i przyrza-
dow, w stosunku do ktdrych wymagane jest oznako-
wanie CE.

7. Wyposazenie wymienione w Ip. 2, 10, 13—16 ta-
beli, o ktérej mowa w ust. 5, moze by¢ wykorzystywa-
ne w stacjach kontroli pojazddw, jezeli spetnia dodat-
kowe wymagania dla niektérych przyrzadéw i urza-
dzen stosowanych na stacjach kontroli pojazdow okre-
$lone w zataczniku nr 2 do rozporzadzenia.

8. Potwierdzeniem spetnienia dodatkowych wy-
magan, o ktérych mowa w ust. 7, jest dokument wy-
dany przez jednostke akredytowana w polskim syste-
mie akredytacji w zakresie warunkdw dopuszczenia
urzadzen kontroli stanu technicznego pojazdow.

9. Rejestr wyposazenia, ktére uzyskato potwierdze-
nie spetnienia dodatkowych wymagan, o ktérych mo-
wa w ust. 7, prowadzi Dyrektor Transportowego Dozo-
ru Technicznego.

10. Wyposazenie wymienione w tabeli, o ktérej
mowa w ust. 5, podlega okresowej kontroli eksplo-
atacyjnej przeprowadzane] przez upowaznionego
pracownika stacji kontroli pojazdéw; nie dotyczy to
urzadzen i przyrzadow, ktére podlegaja okresowej
kontroli metrologicznej lub okresowemu badaniu
przeprowadzonemu przez wtasciwy organ dozoru
technicznego.

11. Przedsiebiorca prowadzacy stacje kontroli po-
jazdéw powinien posiada¢ dokumenty z okresowej
kontroli eksploatacyjnej, metrologicznej i dozoru tech-
nicznego urzadzen i przyrzaddow stanowigcych wypo-
sazenie stacji kontroli pojazddw.

& 15. Wyposazenie technologiczne stanowiska
kontrolnego powinno obejmowac¢ co najmniej:

1) ogdine oswietlenie elektryczne oraz punkty od-
bioru energii elektrycznej o napieciu zapewniajg-
cym prawidtowe dziatanie urzadzen i przyrzadéw
na stanowisku kontrolnym i napieciu bezpiecz-
nym z mozliwoscig poboru mocy wystarczajgcej

do zasilania eksploatowanych urzadzen i przyrza-
doéw;

2) instalacje sprezonego powietrza o ci$nieniu robo-
czym z zakresu:

a) 0,6—0,8 MPa — w odniesieniu do stacji kontro-
li pojazdéw przeprowadzajgcej badania tech-
niczne wytacznie pojazdéw o dopuszczalnej
masie catkowitej do 3,5,

b) 0,6—1,0 MPa — w odniesieniu do stacji kontro-
li pojazdow przeprowadzajacej badania tech-
niczne pojazdow o dopuszczalnej masie catko-
witej powyzej 3,56t

oraz z uwzglednieniem cisnienia roboczego wy-
maganego do prawidtowego dziatania urzadzen
i przyrzadéw stanowiska kontrolnego;

3) doprowadzenie wody cieptej lub nagrzewanej
miejscowo do umywalki do mycia rak;

4) odptyw ogdlny sciekow przez tapacz btota, olejéw
i paliw lub

5) odptyw $ciekow z kanaldw przez tapacz btota, ole-
jow i paliw do kanalizacji ogdlnej lub system od-
wadniania kubetkowego;

6) wentylacje:

a) naturalng lub grawitacyjna oraz mechanicznag
nawiewno-wyciggowa zapewniajaca awaryjna
wymiane powietrza, przy czym stanowisko kon-
trolne powinno byé wyposazone w alarmowy
czujnik nadmiernego poziomu tlenku wegla,
ktéry moze automatycznie uruchamiaé wentyla-
cie,

b) indywidualne wyciagi spalin z koncowkami na
rury wydechowe, o wydajnosci dostosowanej
do rodzajéw badanych pojazdow;

7) ogrzewanie pomieszczenia uwzgledniajace straty
ciepta spowodowane czestym otwieraniem bram;

8) alarmowy czujnik nadmiernego poziomu gazu
pltynnego i ziemnego w stacji kontroli pojazdow
przeprowadzajacej badania pojazdéw przystoso-
wanych do zasilania gazem.

8 16. Przy stanowisku kontrolnym powinna bydé
umieszczona tablica, na ktdrej powinny sie znajdowac
CcO najmniej:

1) kopia zaswiadczenia potwierdzajgcego wpis przed-
sigbiorcy do rejestru przedsigbiorcéw prowadza-
cych stacje kontroli pojazdow;

2) tabela optat za badania techniczne pojazdow,
o ktdrej mowa w przepisach w sprawie wysokosci
optat zwigzanych z prowadzeniem stacji kontroli
pojazdéw oraz przeprowadzania badan technicz-
nych pojazdow;

3) wykaz czynnosci kontrolnych oraz metody i kryte-
ria oceny stanu technicznego pojazdu podczas
przeprowadzania badania technicznego, o ktérym
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mowa w przepisach w sprawie zakresu i sposobu
przeprowadzania badan technicznych pojazdéow
oraz wzoréw dokumentéw stosowanych przy tych
badaniach.

Rozdziat 3
Stanowisko zewnetrzne

§ 17. 1. Stanowisko zewnetrzne, przeznaczone do
pomiaréw hatasu zewnetrznego i gtosnosci sygnatu
dzwiekowego, powinno znajdowaé sie na zewnatrz
pomieszczenia stacji kontroli pojazddéw i byé wolne od
przeszkéd akustycznych.

2. Wymiary stanowiska zewnetrznego nie powinny
by¢ mniejsze niz:

1} 7,0 m x 8,0 m — w odniesieniu do stacji kontroli
pojazdéw przeprowadzajacej badania techniczne
motocykla i motoroweru;

2) 8,6 m x 12,0 m — w odniesieniu do stacji kontroli
pojazdow przeprowadzajacej badania techniczne
wyltacznie pojazdéw o dopuszczalnej masie catko-
witej do 3,5 t;

3) 8,5 m x 18,0 m — w odniesieniu do stacji kontroli
pojazdow przeprowadzajacej badania techniczne
pojazddéw o dopuszczalnej masie catkowitej powy-
7ej 3,5 t.

3. Nawierzchnia stanowiska zewnetrznego powin-
na byc¢ ptaska i utwardzona, wykonana np. z betonu,
asfaltu.

Rozdziat 4
Przepisy przejsciowe i koncowe

§ 18. Badanie techniczne przeprowadzane w stacji
kontroli pojazdéw posiadajgcej zezwolenie wydane
przed dniem wejscia w zycie ustawy z dnia 2 lipca
2004 r. — Przepisy wprowadzajgce ustawe o swobo-
dzie dziatalnosci gospodarczej (Dz. U. Nr 173,
poz. 1808) moze odbywaé sig¢ na stanowiskach kon-
troinych w pomieszczeniu nieprzelotowym do dnia:

1) 31 grudnia 2010 r. — w przypadku badan technicz-
nych zespotu pojazdéw o dopuszczalnej masie
catkowitej powyzej 16 t;

2) 30 czerwca 2014 r. — w przypadku badan technicz-
nych pojazdow o dopuszczalnej masie catkowitej
powyzej 3,5 tdo 16 t.

§ 19. W przypadku stacji kontroli pojazdéw dziata-
jacych w dniu 6 stycznia 1996 r. dopuszcza sie naste-
pujace wymagania:

1) dla stacji kontroli pojazdéw przeprowadzajacych
badania techniczne pojazdow o dopuszczalnej ma-
sie catkowitej powyzej 3,5 t:

a) szerokos$é stanowiska kontrolnego nie powinna
byé mniejsza niz 5,5 m,

b) wysoko$é pomieszczenia, w ktérym znajduje
sie stanowisko kontrolne, o ktérej mowa w § 11
ust. 3 pkt 1, nie powinna by¢ mniejsza niz
4,05 m,

c) wysokosé bramy wjazdowej i wyjazdowe] —
4,05 m;

2) dla stacji kontroli pojazdéw przeprowadzajgcych
badania techniczne wytacznie pojazdéw o dopusz-
czalnej masie catkowitej do 3,5 t szerokos$¢ bramy
wjazdowej i wyjazdowej nie powinna by¢ mniej-
sza niz 2,8 m.

§ 20. W przypadku stacji kontroli pojazdow dziata-
jacych w dniu 20 pazdziernika 1999 r. dopuszcza sie
nastepujace wymagania:

1) w odniesieniu do stanowiska kontrolnego:

a) sciany powinny by¢ tatwo zmywalne do wyso-
kosci co najmniej 1,8 m,

b) wysoko$¢ pomieszczenia nie powinna byé
mniejsza niz 3,7 m — dla stacji kontroli pojaz-
déw przeprowadzajacych badania techniczne
pojazdow o dopuszczalnej masie catkowitej
do 35¢;

2) dtugos¢ kanatu przegladowego, o ktérej mowa
w 8 13 ust. 1 pkt 1, nie powinna by¢ mniejsza niz
12,0 m — dla stacji kontroli pojazdow przeprowa-
dzajacych badania techniczne pojazdéw o dopusz-
czalnej masie catkowitej powyzej 3,5 t.

§ 21. Stanowisko kontrolne w stacji kontroli pojaz-
dow prowadzacej dziatalno$é w dniu wejscia w zycie
rozporzgdzenia moze do dnia 31 grudnia 2010 r. za-
miast urzadzenia do oceny prawidfowosci ustawienia
kot jezdnych pojazdu byé wyposazone w przyrzad do
pomiaru zbieznosci két jezdnych.

§ 22. Do przeprowadzania badan technicznych
pojazdoéw mozna wykorzystywaé wyposazenie kon-
trolno-pomiarowe oraz inne wyposazenie znajdujace
sie w wyposazeniu stacji kontroli pojazdow przed
wejsciem w zycie rozporzadzenia i dopuszczone do
uzytkowania na podstawie dotychczasowych przepi-
sOw.

8 23. Rozporzadzenie wchodzi w zycie z dniem
21 lutego 2005 r., z wyjatkiem & 9 ust. 2, ktéry wcho-
dzi w zycie z dniem 1 lipca 2005 r.3

Minister Infrastruktury: K. Opawski

3 Niniejsze rozporzadzenie byto poprzedzone rozporzadze-
niem Ministra Infrastruktury z dnia 5 grudnia 2003 r.
w sprawie szczegolowych wymagan w stosunku do stacji
przeprowadzajacych badania techniczne pojazdow (Dz. U.
Nr 215, poz. 2116 oraz z 2004 r. Nr 148, poz. 1554), ktore
zgodnie z art. 85 ustawy z dnia 2 lipca 2004 r. — Przepisy
wprowadzajgce ustawe o swobodzie dziatalnosci gospo-
darczej (Dz. U. Nr 173, poz. 1808) traci moc z dniem wej-
$cia w zycie niniejszego rozporzadzenia.
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Zatgczniki do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 1 lutego 2005 r. {poz. 209)

Zatacznik nr 1

TABELA WYPOSAZENIA KONTROLNO-POMIAROWEGO |
ORAZ INNEGO WYPOSAZENIA STACJI KONTROLI POJAZDOW .
WYKORZYSTYWANEGO DO PRZEPROWADZANIA BADAN TECHNICZNYCH POJAZDOW

Lp. Nazwa przyrzadu lub urzadzenia
1 Urzadzenia do podnoszenia:
— cafego pojazdu,
— o0si pojazdu
2 Urzadzenia do kontroli dziatania hamulcéw:
— urzadzenia rolkowe,
— urzadzenia ptytowe (najazdowe),
— opéinieniomierze
3 Przyrzady do pomiaru zbieznosci két jezdnych
4 Urzadzenia do oceny prawidiowosci ustawienia két jezdnych pojazdu
5 Przyrzagdy do pomiaru i regulacji ciSnienia powietrza w ogumieniu pojazdu
6 Przyrzady do pomiaru ustawienia i swiattosci $wiatet pojazdu
7 Mierniki poziomu dzwigku
8 Dymomierze
9 Przyrzady do kontroli ztgcza elektrycznego pojazd-przyczepa
10 Przyrzady do wymuszania kontrolowanego nacisku na mechanizm sterowania hamulcem
najazdowym przyczepy
11 Urzadzenia do wymuszania szarpnieé¢ kotami jezdnymi pojazdu
12 Wielosktadnikowe analizatory spalin silnikéw o zaptonie iskrowym
13 Przyrzady do pomiaru geometrii ustawienia kot i osi pojazdu
14 Urzadzenia do kontroli skutecznosci ttumienia zawieszenia pojazdu o dopuszczalnej masie
catkowitej do 3,6t
15 Czytniki informacji diagnostycznych do uktadu OBDII/EQOBD
16 Przyrzad do pomiaru w szybach pojazdu wspétczynnika przepuszczalnosci $wiatta
OBJASNIENIE:

OBDII/JEOBD — poktadowy system diagnostyczny do kontroli emisji spalin.
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2Zatacznik nr 2

DODATKOWE WYMAGANIA DLA NIEKTORYCH PRZYRZADOW | URZADZEN
STOSOWANYCH NA STACJACH KONTROLI POJAZDOW

1. Urzadzenie rolkowe do kontroli dziatania
hamulcow

1.1.Konstrukcja:

1.1.1.

Urzadzenie rolkowe do kontroli dziatania hamul-
cOw powinno:

a) sktadaé sie z ponizszych zespotow:

— jednostki centralnej umozliwiajacej stero-
wanie pracg zespotu rolek,

— dwdch niezaleznie funkcjonujacych zesta-
wow rolek napedowych do pomiaru sity
hamowania?,

— miernika nacisku na pedat hamulca,

— miernika ci$nienia powietrza w pneuma-
tycznych uktadach hamulcowych?,

b) zapewniaé¢ pomiar sit hamowania jednocze-
énie obu két i osobno dla kazdego kota tej sa-
mej osi,

c) zapewnia¢ pomiar sit hamowania jednocze-
$nie z pomiarem nacisku na pedat hamulca
lub cisnienia powietrza w pneumatycznym
uktadzie hamulcowym,

d) zapewniaé rejestracje zaleznosci sit hamowa-
nia od nacisku na pedat hamulca lub od ci-
$nienia w sitownikach pneumatycznego uklta-
du hamulcowego,

e) zapewnic rejestracje wynikow pomiaru i dru-
kowania protokotu pomiarowego.

. Zestawy rolek napedowych powinny:

a) posiada¢ mechanizm wytaczania rolek po
przekroczeniu ustalonej wartosci poslizgu,

b) zapewniaé¢ sprawdzenie doktadnosci uktadu
pomiarowego sity hamowania, a w razie po-
trzeby réwniez justowanie (kalibracje) tego
uktadu.

. Jednostka centralna umozliwiajaca sterowanie

pracg zespotu rolek powinna:

a) zapewniaé¢ niezalezny rozruch i jednoczesne
zatrzymanie rolek napedowych obu zesta-
wow,

b) zapewnia¢ mozliwos$¢ recznego uruchamia-
nia napedu niezaleznie kazdego zestawu rolek
napedowych,

c) wskazywa¢ sity hamowania osobno dla kaz-
dego kota tej samej osi,

d) zatrzymywaé wskazania zmierzonych wielko-
éci az do momentu rozpoczecia nowego po-
miaru,

e} byé wyposazona we wskaznik wtaczenia trybu
sterowania automatycznego urzadzenia, jesli
urzadzenie ma mozliwos¢ pracy w tym trybie,

f) byé wyposazona w drukarke wewnetrzng lub
w znormalizowane ztgcze komputerowe do
podtaczenia drukarki zewnetrznej.

. Budowa miernika nacisku na pedat hamulca po-

winna umozliwi¢ pewne zamocowanie prze-
twornika sity na pedale hamulca lub na bucie
operatora.

. Miernik cisnienia powietrza powinien byé wypo-

sazony w znormalizowang koncéwke, umozli-
wiajaca szczelne podtaczenie przewodu mierni-
ka do zfgcza kontrolnego, pneumatycznego
uktadu hamulcowego pojazdu. Szczelnosé pota-
czenia powinna by¢ taka, aby spadek cisnienia
byt nie wiekszy niz 0,01 MPa w czasie 3 minut.

1.2. Parametry robocze i wymiary

1.2.1.

Rolki napedowe powinny mieé nastepujgce wy-
miary:
a) $rednica nie mniejsza niz

200 mm,

b) dtugosé czynnej powierzchni rolki nie mniej-
sza niz 250 mm i nie wigksza niz 300 mm —
dla urzadzen do kontroli hamulcéw motocy-
kli,

c¢) rozstaw miedzy korncami wewnetrznymi rolek
obu zestawow nie wigkszy niz:

zewnetrzna

— 900 mm — dla urzadzen do kontroli hamul-
cow pojazdéw o dmc do 3,5 ¢,

— 1300 mm — dla urzadzen do kontroli ha-
mulcéw pojazdéw o dmce ponad 3,5 1,

— 900 mm — dla urzadzen uniwersalnych do
kontroli hamulcow,

d) rozstaw miedzy koricami zewnetrznymi rolek
obu zestawdw nie mniejszy niz:
— 2000 mm — dla urzadzen do kontroli ha-
mulcdw pojazddw o dme do 3,5 ¢,

— 2600 mm — dla urzadzent do kontroli ha-
mulcéw pojazdéw o dmce ponad 3,5 t,

— 2600 mm — dla urzadzen uniwersalnych
do kontroli hamulcéw.
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1.2.2.

1.2.3.

Predko$¢ obwodowa rolek napedowych powin-

na wynosicé:

a) 4+6 km/h — dla urzadzen do kontroli motocy-
kli i pojazdow o dmc do 3,5,

b) 2:3 km/h — dla urzadzen do kontroli pojaz-
déw o dmc ponad 3,5 ¢,

c) dwie predkosci wg a), b) przetaczane — dla
urzadzen uniwersalnych do kontroli hamul-
cow.

Powierzchnia robocza rolek napedowych powin-
na by¢ tak wykonana, aby wspoétczynnik przy-
czepnosci opony do rolek napedowych nie byt
mniejszy niz: 0,8 na sucho i 0,6 na mokro i jed-
noczesnie podczas pomiaru sit hamowania nie
nastepowato nienormalne zuzycie lub uszkodze-
nie opon.

1.3. Wymagania metrologiczne:

1.3.1.

1.3.2.

1.3.3.

Wskazania wielkosci mierzonych (obliczanych)

i jednostki miar. Urzadzenie powinno wskazy-

wacé nastepujace wielkosci:

a) site hamowania w jednostkach miary: niuton
[N] lub kiloniuton [kN],

b) nacisk na pedat hamulca w jednostkach mia-
ry: niuton [N] lub dekaniuton [daN],

c¢) cisnienie powietrza w jednostkach miary: me-
gapaskal [MPa] lub bar [bar]®,

d) réznice sit hamowania w jednostkach miary:
procent [%].

Zakresy wskazan wielkosci pomiarowych (obli-
czanych) powinny wynosic:

a) dla sity hamowania:

— od 0 do co najmniej 3 000 N (3 kN) — dla
urzadzen do kontroli hamulcéw motocykli,

— od 0 do co najmniej 6 000 N (6 kN) — dla
urzadzen do kontroli hamulcéw pojazdow
odmcdo 35t,

— od 0 do co najmniej 30 000 N (30 kN) — dla
urzadzen do kontroli hamulcéw pojazdow
o dmc ponad 3,5 t i urzadzen uniwersal-
nych do kontroli hamulcdw pojazddw,

b} dla nacisku na pedat hamulca — od 0 do co
najmniej 990 N (99 daN),

¢) dla cisnienia powietrza — od 0 do co najmniej
1,0 MPa (10 bar),

d) dla réznicy sit hamowania — od 0 do co naj-
mniej 40 %.
Doktadnos$¢ pomiaru.

a) btad dopuszczalny pomiaru sity hamowania
nie powinien by¢ wiekszy niz +30 N w zakre-
sie pomiaru od 0 do 1 000 N (1 kN) i +3 % war-

tosci rzeczywiste], zadanej przyrzadem kali-
bracyjnym, w zakresie pomiaru powyzej
1000N (1 kN), oraz jednoczesnie rdznica
wskazan miedzy uktadami pomiarowymi le-
wego i prawego zestawu rolek przy pomiarze
sity o tej samej wartosci nie moze byé wigk-
sza niz 2 % wartosci koncowej zakresu pomia-
rowego,

b) btad dopuszczalny pomiaru nacisku na pedat
hamuica nie powinien byé¢ wigkszy niz
+20 N w catym zakresie pomiarowym,

c¢) btad dopuszczalny pomiaru cisnienia powie-
trza nie powinien byc¢ wigkszy niz 0,02 MPa
(0,2 bar) w catym zakresie pomiarowym.

2. Urzadzenia ptytowe (najazdowe) do kontroli dzia-
tania hamulcow

2.1. Konstrukcja:

2.1.1.

Urzadzenie ptytowe najazdowe do kontroli dzia-
tania hamulcéw powinno:
a) sktada¢d sie z ponizszych zespotéw:

— osobnej jednostki sterujgco-wskazniko-

wej‘”,

— dwdch lub czterech niezaleznych ptyt na-
jazdowych do pomiaru sity hamowania®,

— miernika nacisku na pedat hamulca,

b} zapewnia¢ pomiar sit hamowania jednocze-
$nie obu két tej samej osi®,

¢) zapewnia¢ pomiar sit hamowania jednocze-
$nie z pomiarem nacisku na pedat hamulca,

d) zapewniac rejestracje zaleznosci sit hamowa-
nia od nacisku na pedat hamulca.

. Kazda plyta pomiarowa powinna zapewniaé

sprawdzenie doktadnosci uktadu pomiarowego
sity hamowania.

. Jednostka sterujgco-wskaznikowa powinna:

a) zapewnia¢ mozliwo$é recznego uruchamiania
i sterowania urzadzeniem,

b) zapewnia¢ mozliwosé zapoczatkowania po-
miaru z miejsca kierowcy pojazdu za pomoca
sterownika recznego (pilota),

c) wskazywac sity hamowania osobno dla kaz-
dego kota tej samej osi,

d) zatrzymywaé wskazania zmierzonych wielko-
$ci az do chwili rozpoczecia nowego pomiaru,

e) zapewniaé sprawdzenie doktadnosci pomia-
rowej kazdej ptyty i miernika nacisku na pedat
hamulca,

f) zapewniaé przynajmniej w trybie serwiso-
wym pracy mozliwos$é ciagtej rejestracji sit
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hamujacych w funkcji nacisku na pedat ha-
mulca, dla celow sprawdzenia prawidlowosci
okreslania wskaznika skuteczno$ci hamowa-
nia,

g) by¢ wyposazona w drukarke wewnetrzng lub
w znormalizowane ztacze komputerowe do
podtaczenia drukarki zewnetrznej.

. Miernik nacisku na pedat hamulca powinien:

a) zapewniaé¢ zamocowanie przetwornika sity na
pedale hamulca lub na bucie operatora,

b) zapewniaé bezprzewodowsg transmisje da-
nych do jednostki sterujgco-wskaznikowej.

. Urzadzenie ptytowe do kontroli dziatania hamul-

cow, ustawione w linii diagnostycznej, powinno
by¢ tak zainstalowane, aby to urzadzenie i pozo-
state urzadzenia linii nie wplywaty wzajemnie
w sposob ujemny na wynik pomiaru kazdego
z tych urzadzen.

2.2. Parametry robocze i wymiary

2.2.1.

2.2.2.

2.2.3.

2.2.4,

Wymiary ptyty pomiarowej:
a) dtugosé ptyty powinna by¢ nie mniejsza niz:

— 1 400 mm — dla urzadzen do kontroli ha-
mulcéw motocykli,

— 1500 mm — dla urzadzen do kontroli ha-
mulcéw pojazdéw o dme do 3,5 t,

b) szerokos¢ ptyty urzadzenia do kontroli hamul-
cow motocykli powinna by¢ nie mniejsza niz
500 mm.

Ptyty pomiarowe urzgdzen 2-ptytowych i 4-pty-
towych do kontroli hamulcéw powinny umozli-
wiac¢ zainstalowanie ich na stanowisku kontrol-
nym tak, aby:

a) dwie ptyty byly wzajemnie réwnolegte,

b) odlegtosé¢ migdzy dtuzszymi krawedziami we-
wnetrznymi powierzchni roboczej ptyt byta
nie wieksza niz 900 mm,

c¢) odlegto$é miedzy dluzszymi krawedziami ze-
wnetrznymi powierzchni roboczej ptyt byta
nie mniejsza niz 2 000 mm.,

Wytrzymatos$c¢ na nacisk kota badanego pojazdu

powinna byé nie mniejsza niz:

a) 5000 N (5 kN) — dla urzadzen do kontroli ha-
mulcéw motocykli,

b) 10 000 N {10,0 kN) — dla urzadzen do kontro-
li hamulcéw pojazdéw o dmc do 3,5 t.

Urzadzenie powinno byé przystosowane do na-
jazdu pojazdu z predkoscig do 15 km/h podczas
kontroli hamulcow.

2.2.5.

Wspoiczynnik przyczepnosci opony do na-
wierzchni ptyty pomiarowej urzadzenia nie po-
winien byé mniejszy niz; 0,8 na sucho i 0,6 na
mokro.

2.3. Wymagania metrologiczne:

2.3.1.

2.3.2.

2.3.3.

2.3.4.

Wskazania wielkosci mierzonych (obliczanych)
i jednostki miar. Urzadzenie powinno wskazy-
wad nastepujgce wielkosci:

a) site hamowania w jednostkach miary: niu-
ton [N] lub kiloniuton [kN],

b) nacisk na pedat hamulca w jednostkach mia-
ry: niuton [N] lub dekaniuton [daN]”,

¢) réznice sit hamowania, mierzonych jednocze-
$nie dla kot tej samej osi, w jednostkach mia-
ry: procent [%].

Zakresy wskazan wielkosci mierzonych powinny
wynosic:
a) dla sity hamowania:

— od 0 do co najmniej 3 000 N (3 kN) — dla
urzadzen do kontroli hamulcéw motocykli,

— od 0 do co najmniej 9990 N (9,99 kN) —
dla urzadzen do kontroli hamulcéw pojaz-
dow o dmc do 3,5t,

b) dla nacisku na pedat hamulca — od 0 do co
najmniej 990 N (99 daN),

¢) dla réznicy sit hamowania — od 0 do co naj-
mniej 40 %.

Dziatka elementarna (rozdzielczo$é wskazan)
powinna wynosic:

a) dla sity hamowania:

— dla urzadzen do kontroli hamulcéw moto-
cykli — nie wiecej niz 50 N (0,05 kN),

— dla urzadzen do kontroli hamulcéw pojaz-
déw o dmc do 3,5 t — nie wiecej niz
50 N (0,05 kN) w zakresie od 0 do 3 000 N
(3 kN) i 100 N (0,1 kN) w zakresie powyzej
3 000 N (3 kN),

b) dla sity nacisku na pedat hamulca — nie wig-
cej niz 20 N (2 daN),

c¢) dla réznicy sit hamowania — nie wiecej niz
1 %.

Doktadno$é pomiaru:

a) zerowanie — wskazania wszystkich uktadéw
pomiarowych urzadzenia powinny samoczyn-
nie ustawiaé sie na 0 po wiaczeniu zasilania
i po kazdorazowym zainicjowaniu nowego
pomiaru, a w razie potrzeby powinno by¢ za-
pewnione reczne ustawienie wskazania 0,

b) btad dopuszczalny pomiaru sity hamowania
nie powinien by¢ wigkszy niz +30 N w zakre-
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sie pomiaru od 0 do 1000 N (1 kN) i +3 % war-
tosci rzeczywistej w zakresie pomiaru powy-
zej 1000 N (1 kN). Jednoczesnie rdznica
wskazan miedzy uktadami pomiarowymi le-
wego i prawego zestawu rolek nie powinna
przekracza¢ 5 % wskazania wigkszego przy
pomiarze sity o tej samej wartosci, przy czym
réznica ta nie moze byé rowniez wigksza niz
2 % gornej wartosci zakresu pomiarowego,

c¢) btad dopuszczalny pomiaru nacisku na pedat
hamulca nie powinien by¢ wigkszy niz
+20 N w catym zakresie pomiarowym.

3. Opoznieniomierz do kontroli dziatania hamulcéw

3.1. Konstrukcja:
3.1.1. OpdZnieniomierz powinien:

a) sktadaé sie z: rejestratora i/lub wskaznika
wielkosci wymienionych w pkt 3.2.1, uktadu
pomiarowego opo6znienia hamowania i mier-
nika nacisku na pedat hamulca,

b) byé wyposazony w drukarke wewnetrzng lub
w znormalizowane ztacze komputerowe do
podtaczenia drukarki zewnetrznej,

¢) by¢ zasilany z wiasnego zrédta pradu lub z in-
stalacji elektrycznej samochodu 12/24V,

d) zapewnia¢ pomiar opéznienia hamowania
jednoczesnie z pomiarem nacisku na pedat
hamulca i rejestracje zaleznosci miedzy tymi
wielkosciami, z mozliwoscig zapamigtania
i wskazania warto$ci maksymalnych,

e) zatrzymywaé wskazania zmierzonych wielko-
$ci az do chwili rozpoczecia nowego pomiaru,

f) zapewnia¢ mozliwosé zapoczatkowania po-
miaru z miejsca kierowcy pojazdu,

g) zapewnia¢ sprawdzenie doktadnosci uktadu
pomiarowego opdznienia hamowania,

h) by¢ wyposazony w uktad kompensacji op6z-
nienia uniezalezniajgcy wskazanie przyrzadu
od wystepujacych podczas pomiaru hamul-
céw pochylen pojazdu.

. Miernik nacisku na pedat hamulca powinien:

a) zapewnia¢ zamocowanie przetwornika sity na
pedale hamulca lub na bucie operatora,

b) zapewnia¢ sprawdzenie doktadnosci uktadu
pomiarowego sity nacisku na pedat.

3.2. Wymagania metrologiczne:

3.2.1. Wskazania wielkosci mierzonych (obliczanych)
i jednostki miar. Opdznieniomierz powinien
wskazywacé lub rejestrowad nastepujace wielko-
$ci:

a) opoznienie hamowania w jednostkach miary:
metr/(sekunda)? [m/s?] lub w procentach [%]
przyspieszenia ziemskiego,

b) nacisk na pedat hamulca w jednostkach mia-
ry: niuton [N] lub dekaniuton [daN1l.

3.2.2. Zakresy wskazan wielkosci powinny wynosié:

a) dla opdznienia hamowania — od 0 do co naj-
mniej 9,9 m/s? lub odpowiednio od 0 do co
najmniej 99 % przyspieszenia ziemskiego,

b) dla nacisku na pedat hamulca — od 0 do co
najmniej 990 N (99 daN).

Dziatka elementarna {rozdzielczosé wskazan) dla
wielkosci mierzonych powinna wynaosic:

3.2.3.

a) dla opdznienia hamowania nie wiecej niz
0,1 m/s? lub odpowiednio 1 % przyspieszenia
ziemskiego,

b) dla sity nacisku na pedat hamuica — nie wig-
cej niz 20 N (2 daN).

3.2.4. Doktadno$é pomiaru:

a) zerowanie — wskazania wszystkich uktadéw
pomiarowych powinny samoczynnie usta-
wiac sie na 0 po witaczeniu zasilania i po kaz-
dorazowym zainicjowaniu nowego pomiaru,
a w razie potrzeby powinno byé zapewnione
reczne ustawienie wskazania 0,

b) btad dopuszczalny pomiaru opdinienia ha-
mowania nie powinien by¢ wigkszy niz
0,1 m/s? lub odpowiednio, jesli opdznienio-
mierz jest wyskalowany w % przyspieszenia
ziemskiego, wynik powinien byé obliczany
z zaokragleniem w dot do 1 %,

c) btad dopuszczalny pomiaru nacisku na pe-
dat hamulca nie powinien byé wiekszy niz
+20 N w catym zakresie pomiarowym.

4. Przyrzady do pomiaru geometrii ustawienia kot
i osi pojazdu

4.1. Konstrukgcja:

4.1.1. Przyrzad powinien sktadac¢ sie co najmniej z po-
nizszych zespotow:

a) gtowic pomiarowych — w ilosci co najmniej
na kota 2 osi,

b) nastepujacego wyposazenia pomocniczego,
niezbednego do wykonania pomiaréw:

— obrotnic pod kota kierowane — co naj-
mniej 2 szt.,

— ptyt wyréwnawczych pod kota osi niekie-
rowanych — co najmniej 2 szt.,

— blokady pedatu hamulca,
— blokady kota kierownicy.
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4.1.2. Przyrzad powinien:

a) zapewnia¢ pomiar bezposredni lub posredni
wielkosci wymienionych w pkt 4.2.1, bez
wzgledu na ksztalt i materiat tarczy kota oraz
uksztattowanie elementow nadwozia (zderza-
ki, spojlery, btotniki itp.),

b) zapewniaé wskazania lub odczyt co najmniej
wielkosci mierzonych bezposrednio,

c) zatrzymaé wskazania zmierzonych wielkosci
az do momentu rozpoczecia nowego pomia-
ru,

d) zapewnia¢ mozliwo$é wydruku protokotu po-
miaréw za pomocg drukarki wewnetrznej lub
drukarki zewnetrznej podtaczonej do przyrzg-
du przez znormalizowane zfacze komputero-
we8 |

4.1.3. Obrotnice i ptyty wyréwnawcze powinny:

a) by¢ zabezpieczone antykorozyjnie, w tym
przed dziataniem ptynéw eksploatacyjnych,
stosowanych w pojazdach,

b) wytrzymacé nacisk kota badanego pojazdu nie
mniejszy niz:

— 10 000 N (10 kN) — dla przyrzadéw do po-
miaru geometrii ustawienia kot i osi pojaz-
duodmcdo35t,

— 57 500 N (57,5 kN) — dla przyrzadéw do
pomiaru geometrii ustawienia kot i osi po-
jazdu o dmc powyzej 3,6 t i przyrzadow
uniwersalnych.

4.2. Wymagania metrologiczne:
4.2.1. Przyrzad powinien wskazywa¢ nastepujgce wiel-
kosci:?
a) zbieznos$¢ catkowita kot jezdnych w jednost-
kach miary: milimetr [mm] lub stopien [°],
b) kat pochylenia kota jezdnego w jednostkach
miary: stopien [°],19
c) kat pochylenia osi zwrotnicy w jednostkach
miary: stopien [°],8
d) kat wyprzedzenia osi zwrotnicy w jednost-
kach miary: stopien [°],1"
e) maksymalny kat skretu két w jednostkach
miary: stopien [°],""
f) réznica katéw skretu kot w jednostkach miary:
stopien [°],
g) sladowosé kot poszczegdlnych osi w jednost-
kach miary: milimetr [mmm],

h) nierownolegto$é osi w jednostkach miary:
milimetr [mm].12)

4.2.2. Zakresy wskazan wielkosci pomiarowych (obli-
czanych) powinny wynosi¢ co najmnie;j:

a) od -3° do +3° lub od =18 mm do +18 mm dla
zbiezno$ci catkowitej kot jezdnych,

b) od -5° do +5° dla kata pochylenia kota jezdne-
go,

¢} od -5° do +18° dla kata pochylenia osi zwrot-
nicy,

d) od -5° do +18° dla kata wyprzedzenia osi
zwrotnicy,

e} od -60° do +60° dla kata skretu kof,
f) od -4° do +4° dla réznicy katow skretu kéf,
g) od -70 mm do +70 mm dla sladowosci kot,

h) od =100 mm do +100 mm dla nieréwnolegto-

éci osi.
4.2.3. Dziatka elementarna (rozdzielczos¢ wskazan) dla
wielko$ci mierzonych (obliczanych) powinna

wynosi¢ dla:

a) zbieznosci catkowitej két jezdnych — nie wie-
cej niz 5 lub 0,5 mm,

b) kata pochylenia kota — nie wiecej niz 5',

c) kata pochylenia osi zwrotnicy — nie wiecej
niz 5,

d) kata wyprzedzenia osi zwrotnicy — nie wiecej
niz 5,

e) maksymalnego kata skretu két — nie wigcej
niz 1°,

) réznicy katdéw skretu kot — nie wigcej niz 1°,

g) sladowosci két — nie wiecej niz 0,5 mm,

nie wiece] niz

h) nieréwnolegtosci osi —

0.5 mm.

4.2.4. Doktadnos$¢ pomiaru — btad maksymalny po-

miaru (obliczen) nie powinien by¢ wigkszy niz:

a) +5’ lub 0,5 mm dla zbieznosci catkowitej kot
jezdnych,

b} +5" dla kata pochylenia kota jezdnego,
c) +b’ dla kata pochylenia osi zwrotnicy,

d) £5' dla kata wyprzedzenia osi zwrotnicy,
e) +30' dla maksymalnego kata skretu két,
f) £30' dla réznicy katéw skretu kof,

g) +0,5 mm dla sladowosci kof,

h) 20,5 mm dla nieréwnolegtosci osi.
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5. Przyrzady do wymuszania kontrolowanego nacisku
na mechanizm sterowania hamulcem najazdowym

przyczepy

5.1. Konstrukcja:

5.1.1.

Przyrzad powinien sktadaé sie co najmniej z po-
nizszych zespotow:

a) jednostki sterujgco-wskaznikowej,®

b) zespotu do wywierania nacisku na mecha-
nizm sterowania hamulcami przyczepy (przy-
rzady czynne) lub zespotu do przeniesienia
nacisku na mechanizm sterowania hamulca-
mi przyczepy (przyrzady bierne),

¢) uktadu pomiaru nacisku na mechanizm stero-
wania hamulcami przyczepy.

. Przyrzad powinien:

a) zapewniac¢ sztywne polaczenie zespotu do
wywierania nacisku na mechanizm sterowa-
nia lub zespotu do przeniesienia nacisku na
mechanizm sterowania z mechanizmem ste-
rowania przyczepy bez jego demontazu, jesli
zespoly te posredniczg w potaczeniu przycze-
py z pojazdem ciggnacym podczas badania
hamulcéw przyczepy; do potaczenia powinny
by¢ zastosowane elementy mechanicznych
urzadzen sprzegajacych wyposazonych w ku-
le sprzegajacg, zgodnie z wymaganiami
PN-ISO 1103:2000,

b) byé wyposazony w wylacznik zasilania,
w przypadku zasilania bateryjnego, oraz sy-
gnalizacje wtaczenia, jesli zasilanie nie wyta-
cza sie automatycznie po okreslonym czasie
nieaktywnosci przyrzgdu (nie dluiszym jed-
nak niz 30 s),

c) zapewnia¢ sprawdzenie dokfadnosci uktadu
pomiarowego nacisku na mechanizm stero-
wania, a w razie potrzeby réwniez justowanie
(kalibracje) tego uktadu.

. Przyrzad czynny powinien:

a) zapewniaé wywieranie w sposob kontrolowa-
ny, z ptynna regulacja, nacisku na mechanizm
sterowania w kierunku réwnolegtym do osi
wzdtuznej tego mechanizmu, przy tym skok
elementu wymuszajgcego ruch mechanizmu
sterowania hamulcem najazdowym powinien
wynosi¢ co najmniej 160 mm,

b) zapewniaé polgczenie zespotu do wywierania
nacisku ze zrédtem zasilania za pomoca prze-
woddéw elastycznych odpowiedniej wytrzy-
matosci (dotyczy przyrzadéw hydraulicznych
lub pneumatycznych),

c) zapewnia¢ maksymalng site nacisku (nie
mniejsza jednak niz 400 daN) przy cisnieniu
powietrza nie wigkszym niz 0,6 MPa.%

5.1.4.

Przyrzad bierny powinien:

a) zapewnia¢ przeniesienie, na zespot sterowa-
nia, nacisku powstajagcego podczas hamowa-
nia zestawu pojazdu na skutek najazdu przy-
czepy na pojazd ciagnacy,

b) by¢ przystosowany do ciagniecia przyczepy
i zabezpieczony przed przecigzeniem dyna-
micznym na skutek najazdu przyczepy na po-
jazd ciagnacy podczas hamowania.

5.2. Wymagania metrologiczne:

5.2.1.

5.2.2.

5.2.3.

5.2.4.

Wskazania wielkosci mierzonych i jednostki
miary. Przyrzad powinien wskazywaé w sposob
ciagly site nacisku na mechanizm sterowania
hamulcem najazdowym przyczepy w jednost-
kach miary niuton [N} lub wielokrotnosci tej jed-
nostki dekaniuton (daN) oraz zapamigtywad
wartos¢ maksymalna zmierzonego nacisku i za-
trzymywac to wskazanie do momentu skasowa-
nia odpowiednim dziataniem.

Zakresy pomiarowe i wskazan. Zakres nacisku
powinien wynosi¢ od 400 N (40 daN) do co naj-
mniej 4 000 N (400 daN).

Dziatka elementarna (rozdzielczo$¢ wskazan) dla
nacisku powinna wynosi¢ 20 N (2 daN).

Doktadnosé pomiaru:

a) zerowanie — wskazanie nacisku powinno sa-
moczynnie ustawiaé sig na 0 bez obcigzenia
i po kazdorazowym zainicjowaniu nowego
pomiaru,

b) biad dopuszczalny pomiaru nacisku nie powi-
nien by¢ wigkszy niz +20 N w zakresie pomiaru
do 1 000 N (100 daN) i £2 % wartosci rzeczy-
wistej w zakresie pomiaru powyzej 1 000 N
(100 daN).

6. Urzadzenie do kontroli skutecznosci ttumienia

zawieszenia pojazdu o dopuszczainej

masie

catkowitej do 3,5 t

6.1. Konstrukcja:

6.1.1.

Ocena stanu technicznego zawieszenia powinna
by¢ dokonywana na podstawie zmierzonych
lub/i zarejestrowanych parametréw testu drga-
niowego wykonywanego niezaleznie dla kazdej
strony zawieszenia i polegajacego na pobudze-
niu do drgan badanej strony zawieszenia z cze-
stotliwoscig nie mniejsza od 15 Hz i amplituda
nie mniejsza od 0,005 m.

. Badanie powinno byé wykonywane na podsta-

wie testu drganiowego polegajacego na pobu-
dzeniu do drgan uktadu wymuszajacego, na kto-
rym spoczywa koto badanej strony zawieszenia,
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6.1.3.

6.1.4.

6.1.5.

oraz pomiarze lub/i rejestracji parametrow za-
leznych od rodzaju zastosowanej metody bada-
nia, przy czym wszystkie metody spetniajace
wymaganie okreslone w pkt 6.1.1 i dotyczace
parametrow charakteryzujacych drgan traktuje
sie jako rownorzedne.

Wielkos$ciami stuzacymi do oceny stanu tech-
nicznego zawieszenia powinny by¢ wielkosci
opisane typowymi w mechanice wielkosciami
stuzacymi do wyrazania ttumienia uktadu
(np. wspdtczynnik ttumienia ¢ [ Ns/m]) lub jed-
nostki umowne (np. %), okreslone w dokumen-
tacji producenta stanowiska lub/i okreslone
przez odpowiednie instytucje lub/i organizacje,
pozwalajace na wiarygodng oceng stanu zawie-
szenia w sposob odpowiadajacy jego rzeczywi-
stemu stanowi technicznemu.

Dopuszcza sie wszelkie metody kontroli stanu za-
wieszenia, ktére wykorzystuja metody okreslone
w mechanice jako testy drganiowe, rozumiane ja-
ko wymuszenie amplitudowo-czestotliwosciowe,
zapewniajace odpowiednio wysoka predkosc wy-
muszenia drgan, uzasadniong mozliwie szerokim
zakresem pracy elementdéw ttumiacych zawiesze-
nia, w tym gtéwnie amortyzatora, naktadajac na
producenta urzadzenia koniecznos$é dostarczenia
danych (w tym réwniez tzw. wartosci granicz-
nych) pozwalajgcych jednoznacznie interpreto-
wac otrzymane wyniki pomiaru.

Dopuszcza sig, aby urzadzenie zapewniafo pra-
widtowe ustawienie kota badanej strony zawie-
szenia; dopuszcza sie mozliwosé sygnalizowa-
nia ustawienia nieprawidtowego, tzn. niezgod-
nego z dokumentacjg techniczng stanowiska;
dopuszcza sie mozliwosé ,zablokowania” po-
miaru w takiej sytuacji lub koniecznos$é jedno-
znacznej sygnalizacji nieprawidtowego ustawie-
nia pojazdu, tacznie z zamieszczeniem takiej in-
formacji w protokole badania.

6.2. Wymagania metrologiczne

6.2.1.

6.2.2.

Zakresy wskazan urzadzenia powinny by¢ zgod-
ne z uznanymi w mechanice jednostkami wyra-
zajacymi ttumienie w uktadzie lub adekwatne do
umownych jednostek zaproponowanych przez
producenta urzadzenia lub/i okreslone przez od-
powiednie instytucje lub/i organizacje, z zastrze-
zeniem podanym w pkt 6.1.4 dotyczagcym sposo-
bu interpretacji wskazan.

Doktadnos$é pomiaru:

a) btad dopuszczalny pomiaru nacisku masy ba-
danej osi pojazdu na uktad wymuszajacy
drgania nie powinien by¢ wiegkszy od 2 %
dla wartosci nacisku na o$ réwna polowie
masy pojazdu badanego na tym stanowisku
{np. 0,5 — 3 500 kg),

b) btad wskazan parametru stuzacego do okre-
slenia stanu zawieszenia pojazdu nie powi-
nien byé wiekszy od +2 % maksymalnej war-
tosci skali wskazah.

7. Czytniki informacji diagnostycznych do ukiadéw
OBD II/EOBD

7.1. Konstrukcja:

7.1.1.

7.1.2.

7.1.4.

Czytnik informacji diagnostycznej do uktadéw
OBD II/EOBD powinien:

a) posiadaé ztacze umozliwiajace podtaczenie
do diagnostycznej sieci poktadowej, zgodne
z norma I1SO/DIS 15031-3 (SAE J1962),

b) by¢ wyposazony w drukarke lub ztagcze do
drukarki lub ztacze do komputera klasy PC
(w takim przypadku do kazdego czytnika
w wyposazeniu podstawowym musi byé do-
taczany program komputerowy). W przypad-
ku gdy do uzywania czytnika niezbedny jest
komputer klasy PC, mozliwo$¢ generowania
protokotéw zapewnia¢ musi sam program
diagnostyczny (bez koniecznosci przygotowy-
wania raportéw w innych programach).

Czytnik informacji powinien zapewniaé nieza-
wodng komunikacje z sieciag OBD w kazdym
z dopuszczalnych przepisami standardéw komu-
nikaciji:

— 180 9141-2,

— ISO 11519-4 (SAE J1850),

— I1SO 14230-4,

— 1SO 15765-4 (SAE J2284-3).

. Czytnik informacji powinien posiada¢ oprogra-

mowanie zaprojektowane i zaimplementowane
zgodnie z norma ISO/DIS 15031-4 (SAE J1978).

Czytnik informacji powinien wys$wietlaé¢ zapa-
mietane kody usterek DTC (zwiagzanych z emisja
spalin) i ich opisy w jezyku polskim, zgodnie
z SAE J2012 (ISO/DIS 15031-6), a jezeli sg to ko-
dy charakterystyczne dla danego producenta,
dopuszcza sie wyswietlenie tylko oznaczenia ko-
dowego.

7.2. Parametry robocze:

7.2.1.

7.2.2.

Czytnik informacji powinien realizowaé co naj-
mniej funkcje opisane w normach ISO/DIS
15031-5 (SAE J1979).

Czytnik informacji powinien realizowac¢ funkcje
oceny sprawnosci funkcjonalnej czujnikéw tlenu
zamontowanych w samochodzie, zaréwno dwu-
stanowych, jak i szerokopasmowych. Czytnik
powinien zapewniaé mozliwos$é¢ oceny sprawno-
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$ci czujnika tlenu, gdy w pojezdzie nie sa zakon-
czone wszystkie testy (monitory) poktadowe
i gdy mozliwy jest odczyt wymaganych parame-
tréw z modutu sterujgcego.

8. Przyrzady do pomiaru w szybach pojazdu
wspotczynnika przepuszczalnosci swiatta

8.1. Konstrukcja:

8.1.1. Przyrzad powinien by¢ tak skonstruowany, aby
przy normalnej obstudze nie powodowal uszko-
dzenia badanych oszklen.

8.1.2. Przyrzad powinien:

a) umozliwia¢ pomiar wspodtczynnika przepusz-
czalnosci s$wiatta oszklen zamontowanych
w pojezdzie w warunkach stacji kontroli po-
jazddw, oraz na otwartej przestrzeni w porze
nocnej i dziennej, takze w warunkach bezpo-
sredniego oswietlenia promieniami stonecz-
nymi badanego pojazdu,

b) umozliwiaé jednoosobowa obstuge,

c) umozliwia¢ uzyskanie wynikow pomiaréw
roznigcych sie od wynikdw pomiaréw wyko-
nanych metodg opisang w Regulaminie nr 43
EKG ONZ nie wiecej niz o wartosé¢ wg
pkt 2.4.3 Regulaminu nr 43 EKG ONZ.

8.1.3. Przyrzad powinien sktadaé sie co najmniej z na-

stepujacych elementéw:

a) oswietlacza wyposazonego w Zrédto swiatta bia-
tego o temperaturze barwowej 2 856 K +50 K5,

b) glowicy pomiarowej, zawierajacej detektor
promieniowania o charakterystyce dostosowa-
nej do zrodia swiatta tak, aby zapewnia¢ uzy-
skanie niedoktadnosci wyniku pomiaru zgodne
z pkt 3.5.4.3 Regulaminu nr 43 EKG ONZ,

c) wskaznika umozliwiajgcego odczyt wyniku
pomiaru.

8.2. Wymagania metrologiczne:

8.2.1. Wskazania wielkosci mierzonych i jednostki
miar. Przyrzad powinien mierzy¢ i wyswietlac
wspdiczynnik przepuszczalnosci $wiatfa
oszklen. Dopuszcza sie wskazanie w jednost-
kach miary: procent [%].

8.2.2. Zakres wskazan powinien wynosié¢ od 0 % (brak
przepuszczania strumienia $wietlnego) do 100 %

(catkowite przepuszczanie).

8.2.3. Rozdzielczo$¢ pomiaru powinna wynosi¢ mak-

symalnie 0,5 % (zalecane 0,1 %).
8.2.4. Doktadno$é pomiaru:

a) powinna by¢ zachowana proporcjonalnosé
wskazan do wartosci przepuszczalnosci,

b) procedura pomiaru ze wzgledu na stosowang
metode pomiarowg (pomiar wzgledny) po-
winna umozliwia¢ reczne lub automatyczne
sprawdzenie 0 % i 100 %,

¢) dopuszczalny maksymalny bezwzgledny btad
pomiaru nie powinien przekraczad:

—dla punktéw pomiarowych rozstrzygaja-
cych o dopuszczeniu do eksploatacji {70 %
i 75 %)18) — 1 %,

— w zakresie od 50 % do 100 % — 2 %,

— w pozostatym zakresie — 5 %.

OBJASNIENIA:

" Nie dotyczy urzadzen do kontroli hamulcéw motocykli.

2 Nie dotyczy urzadzen do kontroli hamulcéw motocykli
i pojazdéw o dopuszczalnej masie catkowitej do 3,5 t.

3) Nie dotyczy urzadzen do kontroli hamulcéw motocykli
i pojazdéw o dopuszczalnej masie catkowitej do 3,5 t.

Y Nie dotyczy urzadzen zainstalowanych w linii diagno-
stycznej.

5 Nie dotyczy urzadzen do kontroli hamulcéw motocykli.

6 Nie dotyczy urzadzen do kontroli hamulcéw motocykli.

"W przypadku wyposazenia urzadzenia w odpowiednie
blokady uniemozliwiajace przekroczenie sity nacisku na
pedat granicznej dla rodzajéw pojazdéw, przewidzianych
do kontroli na urzadzeniu oraz rejestracji tego na wydru-
ku, dopuszcza sie brak oddzielnego wskaznika nacisku na
pedat.

8 Dotyczy kot osi kierowane;j.

9 Nie dotyczy przyrzadéw sterowanych przez mikroproce-
sor (komputer).

9 Dotyczy kot wszystkich osi.

" Nie dotyczy przyrzadéw, ktore nie mierza bezposrednio
tych wielkosci; w takim przypadku przyrzad powinien
wskazywacé wielkosci, na podstawie ktdrych jest okresla-
ny kat wyprzedzenia osi zwrotnicy lub maksymalny kat
skretu koéft.

12 Dopuszcza sie wskazania w jednostkach miary katowej
stopien [°], jezeli w instrukcji jest podany sposob okresla-
nia tego parametru w jednostkach miary liniowej.

'3 W przypadku przyrzadéw wspétpracujacych z urzadze-
niami do pomiaru sit hamujacych i oceny skutecznosci
hamulcéw funkcje te moze petni¢ jednostka sterujgco-
-wskaznikowa tych urzadzen.

14 Dotyczy przyrzadow pneumatycznych, zasilanych wytacz-
nie z sieci sprezonego powietrza stacji kontroli pojazdow.
W przypadku przyrzadéw pneumatycznych zasilanych ze
zbiornika sprezonego powietrza na zbiornik ten powinien
by¢ wydany wazny protokét wlasciwego organu dozoru
technicznego.

5) Dopuszcza sie inne Zrodta swiatta, o ile wyniki pomiaru
sg zgodne z wymaganiami niniejszych warunkow tech-
nicznych, przy zachowaniu procedury pomiarowej.

'8} Minimalne wartosci przepuszczalnosci dla przednich i po-
zostatych oszkleh wedtug Regulaminu nr 43 EKG ONZ.



